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Reparación
Automatizada 
de Pintura

 

Sistema Robótico 
de Reparación 3M™.
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La experiencia 
de 3M puede 
ayudarte donde 
otros no  Asegúrate que la producción de vehículos no se envíe 

con defectos de pintura, que la reparación de los mismos 
sea eficiente y que no impacte los procesos de fabricación.

Un método que incluya el Sistema Robótico 
de Reparación 3M™ te permitirá automatizar 
este importante paso en tu proceso de fabricación. 
El Sistema Robótico 3M™ de Reparación de Pintura 
es una parte fundamental de una solución automatizada 
completa que permite a los robots lijar y pulir de forma 
eficiente y confiable.

Nuestros expertos en aplicaciones pueden enseñarte 
cómo la automatización puede ayudar a mejorar 
la consistencia y la productividad, así como a ahorrar 
costos a largo plazo.

 

 

3M cuenta con más de 25 años de experiencia 
en robótica trabajando en sectores de todo el mundo. 
Nuestros experimentados ingenieros de aplicaciones 
tienen acceso a una red global de fabricantes, 
integradores de sistemas y expertos en robótica 
para ayudar a garantizar el éxito de tus operaciones.

Experiencia con la que puedes contar.
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Conoce el sistema

Herramienta Activa 3M™.
 

Pulidora Orbital 
Servoaleatoria 3M™.

Lijadora Orbital 
Servoaleatoria 3M™.

Controlador 
de Reparación 3M™.

 

Abrasivos, Pulimentos 
y Accesorios 3M™.

 

Sistema Robótico 3M™ 
de Reparación de Pintura.

Robot.

Sistema de visión.

Integración.

Otros componentes:
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Lo que hace que funcione
Tiempo de ciclo.

El tiempo de ciclo depende 
de varios factores:

 

     Número de robots y herramientas.

     Tipo de defectos.

     Ubicación de los defectos.
¿Qué puedes hacer?

Los defectos reparados por un robot son principalmente los defectos 
de pintura como incrustaciones, fibras y hervidos. 

Las reparaciones se harán de manera competente y efectiva con ciclos
de tiempo iguales o más rápidos que las operaciones actuales.
Los defectos cerca o sobre las líneas de carácter del vehículo pueden
ser un reto debido a limitaciones específicas del robot y / o del sistema 
de visión. Es posible que algunos defectos puedan necesitar ser reparados 
por un operador.

¿Qué está por venir?

Cuando se trata de soluciones robóticas en reparación, es solo el comienzo; nuestro compromiso 
con la innovación y capacidades en crecimiento sigue en marcha. 

El Sistema Robótico 3M™ de Reparación de Pintura se compone de herramientas, 
abrasivos y expertise técnico en el proceso, todo esto es diseñado para trabajar conjuntamente 
con una gama de robots, proporcionando resultados en los que puedes confiar vehículo tras vehículo.

Incrustaciones. Fibras.

Hervidos. Rayones.
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Programa Robótico de Reparación de Pintura 3M™ 

Herramienta 
de fuerza activa 
3M™.

 Lijadora Orbital 
Servoaleatoria 3M™. 

Pulidora Orbital 
Servoaletoria 3M™.   

Este componente, también llamado
controlador de fuerza, se acopla 
al brazo del robot y proporciona
una conformidad activa que permite
a las herramientas robóticas
y a los abrasivos mantener contacto
con las superficies del vehículo
con una presión específica.

 

     Proporciona una gran precisión.
      Control de fuerza activo 

con compensación de gravedad.
     Funciona en cualquier ángulo.
      Fuerza variable y programable.
      Mantiene contacto constante.

La Lijadora Orbital Servoaleatoria 
3M™ proporciona una velocidad 
más consistente cuando se aplica 
presión que una herramienta 
accionada por aire.

 

 Servo Motor eléctrico.
  El diseño compacto permite 

el montaje doble en 3MTM ACT.
 

 

La Pulidora Orbital Servoaleatoria 
3M™ proporciona una velocidad 
más consistente cuando se aplica 
presión que una herramienta 
accionada por aire.
     Servo Motor eléctrico.
      El diseño compacto permite 

el montaje doble en 3MTM  ACT.
 

Controlador 
de Reparación 3M™.   

El Controlador de reparación 3M™ 
maneja simultáneamente los robots 
y las herramientas, además de ejecutar 
las indicaciones de reparación incorporadas.

 
 

 

      Fidelidad inigualable en la planificación 
y ejecución de movimiento.

 

         Proporciona control y personalización de la posición, velocidad 
y aceleración del robot a lo largo de cada movimiento.

 

      Controla dinámicamente la fuerza 
y la velocidad a lo largo del movimiento.

 

         Permite realizar movimiento y estrategias más sofisticadas.

      Compatible con múltiples robots y sistemas de visión.
         El controlador de reparación de 3M™ no depende 

de las herramientas de planificación de los OEM y puede ofrecer 
un rendimiento idéntico en la mayoría de los robots de OEM.

 

 

     Trayectorias novedosas impulsadas por la tecnología.
         Ofrece acceso a las estrategias y trayectorias de reparación propias 

de 3M, al tiempo que permite a los usuarios perfeccionar las suyas.

     Diseñado para la forma de trabajar 
de hoy y de mañana.         
Está diseñado para soportar futuras capacidades avanzadas.

Accesorios.

Los cables, unidades y hardware que 
necesitas para completar tu sistema.
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Consumibles y accesorios

Las herramientas de alta 
tecnología merecen borlas 
de pulido y abrasivos 
innovadores del líder 
de la industria.
3M tiene la calidad, el rendimiento y la selección 
de abrasivos de ingeniería con los que estás 
familiarizado en tu proceso manual, con el objetivo 
de ayudarte a crear una operación de reparación 
de pintura automatizada con éxito.

Discos 
Abrasivos 3M™.

Los Discos 3M™ 
Trizact™ ayudan 
a optimizar el proceso
de eliminación 
de defectos. 

Empiezan 
y se mantienen 
afilados, lo que da 
lugar a unos acabados 
más uniformes, 
resultados mejorados 
y consistentes. 

Borlas 3M™.

Las Borlas 3M™ Finesse-it™ están 
especialmente diseñadas para ser 
utilizadas en pinturas OEM 
y ayudar a eliminar rayones 
o marcas de lija en una variedad 
de superficies pintadas, otorgando 
un excelente acabado.

Refinamiento y eliminación de rayones.
El Sistema de Fijación 3M™ Hookit™
sujeta la almohadilla de forma segura 
y proporciona un cambio rápido 
de la misma.

 
 

Disponible en cara plana y waffle.

Pulimentos 3M™. 

En el acelerado entorno de producción 
actual, cada segundo cuenta. Por eso hemos 
diseñado nuestros Pulimentos 3M™ 
Finesse-it™ Premium Series 300 
para ofrecerte una reparación perfecta 
de alto brillo en menos tiempo que antes.

Una combinación patentada de abrasivos 
avanzados y mejoras de brillo.

     Elige el Pulidor Finesse-it™ 315 
para obtener resultados rápidos 
o el Pulidor Finesse-it™ 320 
para obtener resultados aún más rápidos.

    Logra un acabado de alto brillo.
    Ofrece resultados rápidos y predecibles.
    Ideal para barnices 2K de primera calidad.
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¿Cuál 
es el rol 
de 3M?

El Sistema Robótico 3M™ de Reparación 
de Pintura forma parte de un sistema 
más amplio que incluye robots, integración, 
sistemas de visión y mucho más. Aunque 3M 
no proporciona todos estos componentes, 
tenemos relaciones de confianza 
con los que sí lo hacen. Podemos ponerte 
en contacto con nuestros integradores 
para garantizar una implementación
satisfactoria. A la derecha se encuentran 
los componentes que podemos ayudarte
a conseguir a través de uno de nuestros 
valiosos integradores.

Robots.
El Sistema Robótico 3M™ de 
Reparación de Pintura es compatible 
con la mayoría de las principales 
marcas de robots, siempre y cuando 
sean capaces de aceptar el control 
de movimiento directo del Controlador 
de Reparación 3M™.

Si trabajas con robots colaborativos, 
3M te recomienda explorar 
una evaluación de riesgos antes 
de hacer cualquier aplicación 
colaborativa. Los robots colaborativos 
deben tener rigidez y carga útil 
para que sean adecuados 
a las herramientas 3M.

Integración.
La integración reúne los componentes 
de hardware y software en un sistema 
único. Cuando se combina 
con los consumibles, procesos 
y programación óptimos, 
el sistema puede funcionar 
para satisfacer tus necesidades. 
Los integradores preferidos 
de 3M son ASIS e Inovision, 
pero estaremos encantados de trabajar
con tu integrador preferido.

Procesos auxiliares.
 Cambio de discos: 3M ha identificado 
las soluciones disponibles para el cambio
automatizado de discos abrasivos 
y borlas de pulido. 

Suministro de pulimento: nuestros
integradores han identificado herramientas 
y procesos para aplicar el pulimento.

Sistema Robótico 3M™ de Reparación de Pintura.  |  
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Conéctate con 3M para saber más sobre
los requisitos del Sistema Robótico 3M™ 
de Reparación de Pintura.

 Los sistemas capaces de alcanzar la gran mayoría 
de las superficies pintadas pueden integrarse 
al Controlador de Reparación 3M™, 
aunque los puntos difíciles pueden seguir
requiriendo una inspección manual.

 Los sistemas pueden detectar los defectos 
durante la inspección posterior a la reparación, 
pero a menudo tienen dificultades para identificar 
los defectos secundarios creados por el proceso 
de reparación, como la eliminación de la piel 
de naranja o el holograma.

  Tenemos varias relaciones con proveedores 
de sistemas de visión que son compatibles 
con nuestro Sistema Robótico 3M™ 
de Reparación de Pintura, pero actualmente 
trabajamos con cualquier proveedor 
que utilices o elijas.

Rol de 3M 
(Continuación)

Sistema de visión.

Para trabajar con el sistema de reparación, 
los sistemas de visión tendrán que ser capaces 
de localizar los defectos con precisión. 
También tiene que ser capaz de proporcionar 
la caracterización de los defectos para permitir 
una utilización óptima de las múltiples soluciones 
de reparación de 3M. Los distintos sistemas 
de visión pueden tener diferentes capacidades 
de alcance para las secciones de los vehículos 
difíciles de acceder o ver, como los marcos 
de las puertas. Los sistemas de visión instalados 
en la última década pueden o no tener 
las capacidades necesarias para trabajar 
con el Sistema Robótico 3M™ de Reparación 
de Pintura.
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Integradores 
autorizados  
del Sistema Robótico   
de Reparación 3M™
Los integradores experimentados son una pieza fundamental 
en la implementación de la automatización, ya que proporcionan 
líneas de automatización totalmente integradas y programadas 
con el Sistema Robótico 3M™ de Reparación de Pintura.

Sede: Rochester Hills, MI.

 Conéctate con nosotros para obtener más información 
sobre el Sistema Robótico de Reparación 3M™.

  Ponte en contacto con tu representante local 3M o visita: 
3M.com/Robotics.
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¿Listo 
para comenzar?

 

 Ponte en contacto con tu representante local 3M o visita:
 3M.com/Robotics.

Hemos trabajado en instalaciones de todo el mundo y nos encantaría trabajar 
contigo también. Vamos a conectarnos para hablar sobre como podemos 
trabajar juntos y automatizar tu proceso de reparación de pintura. 

Sistema Robótico 3M™ de Reparación de Pintura.  |  
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Información técnica 
Partes del Sistema Robótico 3M™ de Reparación de Pintura.

Herramienta de Fuerza Activa 3M™
- PN06530.

Aplicaciones: Lijado y pulido.

Especificaciones:

Dimensiones: 
9.8" (248.9 mm) largo. 
5.9" (149.9 mm) ancho. 
4.18" (106.3 mm) alto.

Fuerza máxima: 60 lbs. (267 N).

Precisión de la fuerza: ±0.2 lb. (±1.0 N)*.

Tasa de actualización: 2m Sec.

Trayectoria 
de conformidad: 0.8" (20 mm).

Suministro de aire: 
máx.

Seco, filtrado 5µm
no lubricado, 
80 psi (5.5 Bar).
. 

 
 

Peso de la carga útil:
60 lbs. (27.2 kg).
* Probado en laboratorio, 

sin movimiento con orientación horizontal. 

Peso: 12 lbs. (5.4 kg).

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. Estos valores se basan en mediciones realizadas en un entorno de laboratorio. Los resultados en el mundo real pueden variar debido a factores externos que escapan al control de 3M.

Lijadora Orbital Servoaleatoria 3M™ 
- PN77539.

 

Aplicaciones: Lijado.
Acabado de pintura.

Especificaciones:

Montaje:  Tornillo directo a la Herramienta 
de Cumplimiento Activo 3MTM.

Dimensiones: 
7.99" (203 mm) largo. 
5.60" (142 mm) ancho.  
2.76" (70 mm) alto.

Velocidad máxima (RPM): 12,000.

Voltaje máximo: 640 VDC BUS.

Potencia del motor: 1 kW.

Diámetro del disco: 1-3/8" (35 mm) max.

Diámetro de la órbita: 3/16" (5 mm).

Temperatura 
del ambiente: 10 - 50 °C (50 - 122 °F).

Peso: 7 lbs. (3.2 kg).

Pulidora Orbital Servoaleatorio 3M™ 
- PN77540.

 

Aplicaciones: Pulir y abrillantar.
Acabado de pintura.

Especificaciones:

Montaje:  Tornillo directo a la Herramienta 
de Cumplimiento Activo 3MTM. 

Dimensiones: 
7.99" (203 mm) largo. 
5.60" (142 mm) ancho.   
2.76" (70 mm) alto.

Velocidad máxima (RPM): 12,000.

Voltaje máximo: 640 VDC BUS.

Potencia del motor: 1 kW.

Diámetro de la almohadilla: 3-3/4" max (95 mm). 

Diámetro de la órbita: 1/2" (12 mm).

Temperatura 
del ambiente: 10 - 50 °C (50 - 122 °F).

Peso: 7 lbs. (3.2 kg).

Sistema Robótico 3M™ de Reparación de Pintura.  |  
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Productos del Sistema Robótico 
3M™ de Reparación de Pintura.

 

Descripción: G/S ID No. SAP ID No. No. de pieza.
Herramienta de Cumplimiento Activo 3M™, 
montaje horizontal, fuerza máxima aplicada 310N.

 60-4403-5933-3 7100210736 06530

Lijadora Orbital Servoaleatoria 3M™, 12,000 RPM, TR, 
órbita 3/16 in.

 60-4404-0376-8 7100230884 77539

Pulidora Orbital Servoaleatoria 3M™, 12,000 RPM, 
1/4 in. x 20 EXT, órbita de 12 mm.

 60-4404-0377-6 7100230885 77540

Placa de Montaje 3M™ con manejo de cables, ACT a robot. 60-4406-0280-7 7100243932 88524

Cable de Látigo de Retroalimentación 3M™, 
herramientas orbitales aleatorias, 12,000 RPM.

 60-4406-0278-1 7100243933 88522

Cable del Látigo de Potencia del Servo 3M™, 
herramientas orbitales aleatorias, 12,000 RPM.

 60-4406-0279-9 7100243880 88523

Cable de Control de Conformidad para ACT 3M™, 30 m. 60-4406-0281-5 7100243879 88525

Cartucho de Filtro de Aire 3M™, 
herramienta de cumplimiento activo, paquete de 10.

60-4406-0277-3 7100243881 88521

Conjunto de rodamientos 3M™, lijadora orbital 
servoaleatoria, órbita 3/16.

 60-4404-0608-4 7100244040 88519

Conjunto de rodamientos 3M™, pulidora orbital 
servoaleatoria, órbita de 12 mm.

 60-4404-0609-2 7100244054 88520

División de Sistemas Abrasivos 
3M Latinoamérica

 

3M es una marca comercial de 3M Company.
Por favor, recicle. Impreso en Estados Unidos.
© 3M 2021. Todos los derechos reservados.

61-5005-0003-0

3M.com/Robotics


